Схема нарахування балів на іспиті з дисципліни «Тензорне обчислення в математичному моделюванні процесів в енергетиці».
1  семестр
	Питання
	Нарахування балів

	Основні положення тензорного аналізу. Метричний тензор, символи Кристоффеля, обчислення коваріантних і контраваріантних похідних.
	Поняття метричного тензора - 2; вигляд метричного тензора в залежності від системи координат (СК) - 3; символи Кристоффеля 1 роду - 3; символи Кристоффеля 2 роду - 3; коваріантні похідні - 6; контраваріантні похідні – 3.

	Теорема про зведення просторових скалярних крайових задач для об’єктів з гвинтовим типом симетрії до двовимірних.
	Формулювання теореми - 10; доведення теореми – 10.

	Основні векторні співвідношення і диференціальні інваріанти в криволінійних ортогональних і неортогональних координатах, в тому числі для задач з гвинтовим типом симетрії.
	Визначення основних векторних співвідношень - 6; визначення диференціальних інваріантів - 6; приклади у гвинтовій СК – 8.

	Математична модель утримання плазми з током у рівноважному стані в реакторі типу ТОКАМАК.
	Виведення рівняння Греда-Шафранова - 12; постановка задачі – 8.

	Математичні моделі скалярних полів в гвинтовій системі координат.
	Особливості моделювання скалярних задач у криволінійних СК - 8; постановка задачі електростатики в гвинтовій СК - 6; постановка задач теплообміну в гвинтовій СК – 6.

	Математичне моделювання в криволінійних ортогональних і неортогональних системах координат.
	Особливості та відмінності моделювання в криволінійних ортогональних СК - 8; особливості та відмінності моделювання в криволінійних неортогональних СК – 12.


2 семестр
	Питання
	Нарахування балів

	Рівняння еліптичного типу зі змінними коефіцієнтами. Додатна визначеність операторів.
	Виникнення рівнянь зі змінними коефіцієнтами – 6; поняття додатної визначеності - 6; використання додатної визначеності – 8.

	Комп’ютерне моделювання скалярних задач для скручених циліндрів методом R-функцій.
	Постановка задачі електростатики в гвинтовій СК - 3; розв’язання задачі на ПК - 7; постановка задачі теплообміну в гвинтовій СК - 3; розв’язання задачі на ПК – 7.

	Методи Ритца і найменших квадратів.
	Застосування методів Ритца та найменших квадратів до розв’язання рівнянь зі змінними коефіцієнтами - 2; доведення симетричності - 4; доведення еліптичності - 4; доведення додатної визначеності – 10.

	Комп’ютерне моделювання векторних задач для скручених циліндрів методом R-функцій.
	Постановка задачі про рух нестисливої в’язкої рідини по скрученій трубі - ; розв’язання задачі на ПК - ; розв’язання послідовності задач 

	Математичне моделювання задач електростатики, теплофізики та інших скалярних задач в гвинтовій системі координат.
	Особливості математичних моделей в гвинтовій СК - 2; постановка задачі електростатики в гвинтовій СК - 5; постановка задачі теплообміну в гвинтовій СК – 5; постановка задачі про плазму з током – 8.

	Математична модель течії нестисливої  в’язкої рідини по скручених трубах в гвинтовій системі координат.
	Використання апарата тензорного аналізу – 7; постановка задачі в гвинтовій СК – 7; розв’язання задачі на ПК – 6.


