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Питання для підсумкового поточного контролю
з дисципліни

ПРАКТИКУМ З ПРОГРАМУВАННЯ В ФІЗИЧНОМУ ЕКСПЕРИМЕНТІ
Питання для підсумкового поточного контролю
1. Синтаксичні засади мови програмування C.

2. Директиви препроцесору. Компіляція та збирання програми.
3. Програмно-апаратні засобі програмування мікроконтролерів STM32F4.
4. Архітектура мікроконтролерів STM32F4.
5. Програмні бібліотеки стандартних периферичних пристроїв від STMicroelectronics.
6. Ініціалізація мікроконтролеру STM32F4.
7. Вибір джерела тактової частоти.

8. Тактування окремих периферичних модулів.

9. Система переривань мікроконтролерів STM32F4.

10. Контролер переривань. 
11. Пріоритети переривань. 

12. Вектори переривань.
13. Порти вводу/виводу загального призначення. 
14. Штатні підтяжки у мікроконтролерах STM32F4.
15. Робота із таймером-лічильником у режимі таймера.
16. Преддільник системної частоти при роботі із таймерами-лічильниками.

17. Робота із таймером-лічильником у режимі лічильника.

18. Переривання від таймера-лічильника.

19. Широтно-імпульсна модуляція (ШІМ).
20. Зміна параметрів ШІМ.
21. Годинник реального часу.
22. Переривання від модуля годинника реального часу.
23. Таймер WATCHDOG.
24. Зовнішні переривання.

25. Зовнішні переривання по фронту та рівню цифрового сигналу.

26. Контролер прямого доступу до пам’яті (ПДП).
27. Межі використання ПДП у мікроконтролерах STM32F4.
28. Переривання контролера ПДП.
29. Інтерфейс зв’язку USART.

30. Режими роботи модуля USART.
31. Боротьба із помилками комунікації через USART на апаратному рівні.

32. Переривання від інтерфейсу USART.
33. USART у режимі ПДП.

34. Інтерфейс зв’язку SPI.

35. Режими роботи модуля SPI.
36. Переривання від інтерфейсу SPI.
37. SPI у режимі ПДП.

38. Інтерфейс зв’язку TWI.

39. Режими роботи модуля TWI.

40. TWI у режимі ПДП.

41. Переривання від інтерфейсу TWI.

42. Інтерфейс зв’язку Ethernet.

43. Робота із АЦП у мікроконтролерах STM32F4.
44. Зміна режиму роботи (швидкості оцифровування, дискретності тощо) АЦП.

45. АЦП у режимі ПДП.
46. Робота із ЦАП у мікроконтролерах STM32F4.
47. Зміна режиму роботи (швидкості оцифровування, дискретності тощо) ЦАП.
48. ЦАП у режимі ПДП.
49. Контроль за енергоспоживанням у мікроконтролерах STM32F4.
50. Програмне перезавантаження мікроконтролерів STM32F4.
Знання теоретичних засад із кожного питання дає студенту 1 бал, вміння використовувати теоретичні знання на практиці також дає 1 бал. У сумі студент у змозі набрати протягом семестру 100 балів. 
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